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2. Мета та вихiднi данi
В ентильно-iндукторний привод (ВIП) вiдомий своiми перевагами, серед

яких основними с простота конструкцiТ, низька собiвартiсть, висока надiйнiсть
широкi можливостi регулювання. Завдяки цим якостям BiH успiшно конкурус
з бiльш розповсюдженими типами електроприводiв та ocTaHHiM часом стае все
бiльше акту€шьним. При цьому багато теоретичних та практичних аспектiв
використання даного типу електропривода заJIишаються мапо дослiдженими.

Математичне моделювання вентильно-iндукторного привода е

основним засобом його дослiдження та проектування. Суттеве значення для
створення ВIП з високими технiчними показниками мають методи
математичного моделювання електромеханiчних процесiв в цих машинах. При
побуловi моделi важливо найбiльш точно вiдобразити необхiднi гrроuеси, що
протiкають при роботi машини, та при цьому вiдкинути малозначимi фактори,
що невиправдано ускладнюють модель. Таким чином, важливою науково-
технiчною задачею е розробка математичноТ моделi вентильно-iндукторного
привода для подальшого iT використання з метою пiдвищення експлуатацiйних
характеристик даного типу привода.

Однiсю з актуальних проблем практичного використання вентильно-
iндукторного привода с виникнення значних пульсацiй електромагнiтного
моменту, що розвивае машина. Що негативних наслiдкiв значних пульсашiй
моменту можна вiднести пiдвищений шум та вiбраuiя при роботi машини, та
як наслiдок пiдвиrцене зношення механiчних частин привода. OKpiM пульсацiй
моменту вентильний iндукторний привод мас також iншi проблеми
практичного використання: пiдвищення енергетичних характеристик,
полiпшення масо-габаритних показникiв, збiльшення вiдношення
(електромагнiтний момент/вага> тощо. Таким чином, вирiшення проблеми
покращення експлуатацiйних характеристик вентильно-iндукторного привода
ма€ практичну та теоретичну цiннiсть.

Отже мета НЛ пiдвищення робочих характеристик вентильно-
iндукторного привода шляхом оптимiзацiТ конструкчii машини та системи
керування.

Робота викону€ться вперше.

Перелiк науко-технiчноТ лiтературио що буле використовуватися при
проведення НЩР:

1. Bartos, F. J. Springtime for Switched-Reluctance Motors ll Control
Engineering, FеЬ. 2003. - РР. 47-49.
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1. Етапи роботи, TepMiH виконання та кiнцевi результати

Етапи

роботи
(перiол)

Назва та змiст етапу
Очiкуванi результати

етапу.
Звiтна документацiя.

1 етап
(вересень
2016 -

березень
2017)

- Аналiз лiтературних даних i
постановка задачi.
- Розглядання можливих напрямiв
дослiдя<ень та Тх оцiнювання
- Обгрунтування прийнятого
напряму дослiджень.

Стаття та тези мiжнародноТ
конференчii для
опублiкування.

Складання та оформлення
роздiлiв звiту за етапом.

2 етап
(KBiTeHb

2017 _
лютий
201 8)

- Розробка математичних
моделей, оцiнка Iх адекватноотi та
точностi.
- Розроблення документачiТ,
виготовлення i налагодження

Стаття та тези мiжнаролноТ
конференшiТ для
опублiкування.



2. Очiкуваннi результати проекту, спосiб реалiзачiТ результатiв НДР

PiBeHb розробки: вiдповiдас cBiToBoMy рiвню. HayKoBi й практичнi
результати, oTpL{N,laHi в результатi виконання роботи, а також рекомендованi
на Тх ocHoBi рiшення (методичнi вказiвки) булуть перевищувати аналогiчнi
вiтчизнянi та зарубiжнi розробки.

Очi ку в а н i р езул ь mаm Ll.

N4етодика проектування конструкцii вентильно-iндукторного двигуна
оптишtiзованоТ за показниками експлуатацiйних характеристик.

Р езул ьпl аmа,,uu вuконQння робоmu с :

- математична модель вентильно-iндукторного двигуна на базi
польового пiдходу з використанням розв'язку iнтегральних рiвнянь вiдносно
вектору намагнiчування.

- математична модель вентильно-iндукторного електропривода на
ocHoBi моделi двигуна та системи керування;

За резульmаlпамu робоmu буdе:
- розроблено I',Iетодику оцiнювання експлуатацiйних показниttiв

вентильно-iндукторного привода в за"цежностi вiд конструктивних
особливостей магнiтноi системи вентильно-iндукторного двигуна;

лабораторних стендiв, програм i

алгоритмiв Тх роботи.
- Провелення експериментальних

робiт та дослiджень на

розробленому лабораторному
обладнаннi.
- Оброблення i коригування

результатiв теоретичних i
експериментальних дослiджень
- Складання висновкiв за

результатами дослiджень
3 етап
(березень
2018 -

.lilпeHb
20l8)

- Узагальнення результатiв
теоретичних дослiджень i

експериN{ентальних робiт.
- оцiнювання повноти i якостi
вирiшення поставлених завдань.
- Формулювання висновкiв за

результатами дослiдхсень i

розроблення рекомендацiй шодо
застосування результатiв НДР
(методичнi вказiвки).
- Пiдготовлення комплектy
звiтнот локументацii
- Подання роботи до приймання

Складання та оформлення
заключного звiту.

Презентаuiя провеленоТ
ндр

заходи шодо пiдготовки
НДР до приймання.

Приймання i лержавний
облiк НДР.



- РОЗРОблено методику проектування магнiтноТ системи вентильно-
iндукторного двигуна, оптимiзованот за експлуатацiйними показниками.

Переdбачуванi способ u реалiзацii резульплаmiв НДР.
Практична реалiзацiя результатiв НДР передбачасться у виглядi

РОЗРОбки Та виготовленнi експериментального прототипу вентильно-
iНДУКтОрного двигуна оптимiзованоТ конструкцiТ з експериментальни]\1
дослiд>ttенням експлуатацiйних характеристик електроприводу.

Практичне використання розробки дасть змогу покращити
еКСПЛУаТаЦiЙнi характеристики вентильно-iндукторного елек,гроприводу,
РОЗШИРИТИ Його область використання, покраrцити надiйнiсть вентильно-
iндукторних електроприводiв,

Р езульmаmu робоmu d",lя навча-пlэноzо процесу 
"- РОЗРОбЛенО лабораторниЙ стенд, який булеть використовуватися в

навча,-Iьно\{у Процесi Для пiдготовки студентiв за спецiальнiстю
<Е"rектроr.tеханiчне обладнання енерго€мних виробництв>>, зокрема в
.-rабОРаТОРнОМУ Kypci навчальних дисциплiн <Основи електромеханотронiки>,

- бУЛе ПiДготовлено двi HoBi лабораторнi роботи з дисциплiни <Основи
електромеханотронiки> ;

За резу-п ьlпаm а.I4 u роб omtt ;

- буле пiдготовлено l публiкацiю у }курналах, що входять до
наукометричних баз даних, зокре\{а Scopus;

- буле пiдготовлено 2 cTaTTi у журналах, шо включенi до перелiку
начкових фахових видань УкраТни;

- ЗаПЛанОВано представjIення резупьтатiв роботи на мiжнародних та
вiтчизняНих конференцiях з 2 публiкацiями в матерiалах конференшiй, шо
входять до наукометричних баз даних та тезах доповiдей та виданнях не з
перелiк1,, \4ОН Украiни (ВАК Украiни);

3. Перелiк технiчноi документацiто якою завершусться виконання

ндр

}Г9

зl
п

показники Кiль
KicTb

1 Запланованi публiкацiТ aBTopiB за тематикою Н!Р:
1.1 CTaTTi у журналах та збiрниках наукових праць, що входять

до наукометричних баз даних (Scopus, Web of Science)"
|.2 CTaTTi у журналах, що включенi до перелiку наукових

фахових видань Украiни.
1.3 Монографii, що опублiкованi за рiшенням науковоI (вченоi)

ради вищого навчЕLльного закладу/науковоТ установи.

1

2



l 
,"/l

2 Використання результатiв роботи в навчальному процесi:
2. 1. Публiкацiя пiдручникiв, навчальних посiбникiв
2.2,Публiкацiя iнших видань (словники, довiдники тощо).
2.3. Розроблення i впровадження нового лекцiйного курсу або

циклу лабораторних робiт. 1

3 Заплановане використання результатiв проекту при пiдготовцi
наукових кадрiв:
3.1. Захист докторських дисертацiй (прийняття до захисту

спецiалiзованою вченою ралою) за тематикою проекту.
3.2. Захист кандидатських дисертацiй (прийняття до захисту

спецiалiзованою вченою ралою) за тематикою проекту.
4 Отримання охоронних документiв на об'скти права

iHTe"reKTl,aлbHoT власностi cTBopeHi за тематикою проекту:
4.1. Бу:е отримано патентiв (свiдоцтв про право автора на TBip)

УкраТни.
4.2. Буле отримано патентiв (свiдочтв про право автора на TBip)

iнших держав,
5 Участь у виконаннi проект,rr:

5.1 . Стулентiв,
5.2. Аспiрантiв, \{олодих вчених.

2

1

4. Вимоги шодо технiчного захисту iнформаuiТ

В роботi вiдсутнi вiдомостi, опублiкування яких заборонено вiдповiдно
До <Звод}, вiдомостей, що становлять дерiкавну тасмницю> (затверд}кеного
наказо}I СБ}'ЛЪ 440 вiд 12.0В.2005 р.) i <Перелiку конфiденцiйноТ iнформачiТ>.
затвердженого наказоNl N4OH УкраТни вiд 2В.03.2008 р, J\b 273, Tor,ry робота
виконуеться у вiдкрлtтоN.iу порядку.

5. Порялок розгляду та приймання результатiв НДР
\' Результати закiнченоТ роботи розглядаються Вченою Радою ДВНЗ

(КНУ) i приймаються та оцiнюються комiсiсю НДЧ ДВНЗ кКНУ>.

Керiвник НДР В,К. Титюк

Начальник НЩЧ f.В. Бровко

Нормоконтролер С.М. Гриtценко


